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Introducere 

 
 

Metode de investigare pentru sisteme neliniare cu  

 
 

    le descriu presupune din punct de 

i

-

principa
, 

-l putem utiliza. Mai mult chiar, 

 
 

(i) 
e echilibru, orbite periodice, atractori. 

(ii) determinarea 
. 

(iii)  ul unor NPDE-
 

Îndeplinirea celor trei obiective am realizat-
exemplificând fiecare dintre metodele studiate prin analiza unor mod

 

axându-
, sunt abordate aspecte generale din teoria 
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-Bona-
c -Broer-Kaup (WBK), 

-Kawahara-  
, 

, cu rezultate 

 
prezentat: metoda simetriilor er-
modelele  Kundu-Mukherjee-Naskar (KMN), respectiv Rosenau-Kawahara-RLW (RK-RLW); metoda 

e Riccati, Burger, Liouville, Korteweg de 
 pentru sistemul Zakharov-Shabat 

modelul Kulish-Sklyanin. 
, 

acestora. Concret,  

 metoda sin- -Kawahara-RLW (RK-RLW) cu diferite forme ale 
 

  

 min-Bona- 
Mahony (BBM), Dodd-Bullough-Mikhailov (DBM); 

 e ile: Ricci, sine-
Gordon, Boussinesq, BBM, DBM; 

 de Vries 
(KdV)  

 ilor BBM, Gardner, Fisher, Tzitzeica, 
Boussinesq sistemului Whitham-Broer-Kaup; 

 metoda de  Kundu-Mukherjee-Nas
Drinfel'd-Sokolov-Wilson (DSW); 

 KdV, modelul KMN
sistemul DSW. 

ultatele originale ale autorului
continuare a c a 

 

 

te ale modelului; 

 

-
 

 -
-


